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Chapitre 13 : Transformations du

lan
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Transf o;matlon Symétrie centrale: S Symétrie axiale: S, Translation: t_ Homothétie: h(o,k)
S, (M)=M" équivaut Sy (M)=M" équivaut (A)estla . . h,.(M)=M"équivaut
Définition o(M) q (A)( ) () t.(M)=M" équivaut MM '=u (o’k)( ) 1
OM '=—-OM médiatrice de[MM '] OM '= kOM
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Points Le centre O est le seul point Tout point de I'axe (A) est Aucun point invariant si u#0 ¢ Cenirl;sa?iaist sie Ef: pom
Invariants Invariant invariant Tout point est invariantsi U=0 | 7out point est invariant si k =1
T est une symétrie centrale ssi T est une translation ssi pour | T estune homothétie ssi pour
Propriété pour tous I\E N du plan I fif M & t/;" tous M Eﬂ du plan tous M eﬁ du plan
caractéristique M'N'=—-MN tels que | M'N'=MN tels que M'N'=kMN tels que

T(M)=M'etT(N)=N"

T(M)=M"etT(N)=N"

T(M)=M'etT(N)=N"

Image d'une
droite (D)

Une droite (D') parallele a(D)
La méme droite(D),siO (D)

Une droite (D') parallele a(D)si
(D)//(4)

La méme droite(D),si(D) L (A)
Une droite sécante avec (D)

dans les autres cas

Une droite (D') paralléle a(D)
La méme droite(D), si u estle

vecteur directeur de (D)

Une droite(D") parallele a(D)
La méme droite(D),siO (D)

Image d'un
cercle C(Q,r)

Un cercle de centre T (Q) et de méme rayon r

Un cercle de centre T (Q) et
de rayon |k|r

Les symétries centrale et axiale et la translation Conservent la distance: ce sont des isométries

L'homothétie n'est pas une
isométrie : elle ne conserve

Propriétés pas la distance
communes .
Toutes les transformations conservent :
L'alignement des points -le milieu d'un segment -le parallélisme et 1'orthogonalité de deux droite - la mesure des angles géométriques
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